
Compréhension des commandes de

base
A ECA NA

L'élève peut identifier les différentes commandes

disponibles sur le robot mTiny.

L'élève est capable d'expliquer comment utiliser les

commandes pour déplacer le robot

Grille d'évaluation : mTiny

Programmation du robot A ECA NA

L'élève peut créer une séquence de commandes

simples pour déplacer le robot vers une destination

spécifique

L'élève utilise les commandes de déplacement

(avancer, reculer, tourner) pour atteindre l'objectif.

L'élève utilise les commandes de répétition (carte

répétition) pour simplifier sa séquence de

commande. 

Résolution de problèmes A ECA NA

L'élève est capable de résoudre des problèmes

simples en utilisant le robot mTiny.

L'élève peut adapter les commandes en fonction de

la situation pour atteindre un objectif spécifique.
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Grille d'évaluation : mTiny

Collaboration A ECA NA

L'élève peut travailler en équipe avec d'autres
élèves pour résoudre des problèmes impliquant le
robot mTiny.

L'élève partage ses idées et écoute les idées des
autres membres de l'équipe.

Légende de la grille 

Acquis (A) : L'élève démontre une maîtrise satisfaisante du critère et peut

l'appliquer de manière autonome ou avec une supervision minimale.

En cours d’acquisition (ECA) : L'élève a initié l'apprentissage du critère

mais nécessite un soutien régulier ou une supervision accrue pour le

maîtriser.

Non acquis (NA) : L'élève n'a pas encore démontré de maîtrise du critère

et nécessite un accompagnement important ou des activités de

remédiation spécifiques. 
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