
Mission n°1

Faire avancer le robot.

Mission n°2

Faire reculer le robot.

Mission n°3

Faire tourner le robot à droite.

Mission n°4

Faire tourner le robot à gauche.
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Mission n°5

Faire faire un tour sur lui-même
au robot.

Mission n°6

Faire avancer le robot de 3 tours de
roue, ensuite le faire reculer pendant 

5 secondes et avancer de 30 cm.

Mission n°7

Faire avancer le robot de 50 cm, lui
faire faire demi-tour et le faire

revenir au point de départ.

Mission n°8

Réaliser un 8 avec ton robot.



Mission n°5

Faire faire un tour sur lui-même au robot.

Mission n°6
Faire avancer le robot de 3 tours de roue, ensuite le faire reculer

pendant  5 secondes et avancer de 30 cm.

Mission n°7
Faire avancer le robot de 50 cm, lui faire faire demi-tour

et le faire revenir au point de départ.

Mission n°8
Réaliser un 8 avec ton robot.


